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1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie vor Inbetriebnahme des Geréts die Bedienungsanleitung sorgsam durch.
Schaden, die durch Nichtbeachtung der Hinweise in der Bedienungsanleitung entstehen,
entbehren jeder Haftung.

— Das Gerat darf nur in der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Art und Weise
verwendet werden.

— Es dirfen keine technischen Veranderungen am Gerat vorgenommen werden.

— Das Gerat darf nicht eingesetzt werden, wenn die Umgebungsbedingungen
(Temperatur, Luftfeuchtigkeit etc.) nicht innerhalb der in der Spezifikation angegebenen
Grenzwerte liegen.

— Das Gerat darf nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen eingesetzt werden und es darf
kein chemisch aktiver Stoff in der Atmosphéare vorhanden sein.

— Das Gerat sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel
oder I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden.

Bei Nichtbeachtung der Sicherheitshinweise, kann es zur Beschadigung des Gerats und zu
Verletzungen des Anwenders kommen.

2 BestimmungsgemiaRe Verwendung

Das Gerét ist fir den Einsatz in einem RS485-Netzwerk bestimmt und unterstitzt die
Protokolle Modbus RTU/ASCII und akYtec. Es kann als Slave oder als Master eingesetzt
werden.

Das Anwendungsgebiet des Geréts umfasst das Steuern und Uberwachen von industriellen
Prozessen. Die Anzeige kann in einem automatisierten System als eine primére oder
sekundéare Anzeige verwendet werden.

Das Gerét darf nur

— im ordnungsgemal eingebauten Zustand und
— entsprechend den Angaben der Spezifikation betrieben werden.
Nicht bestimmungsgeméiRe Verwendung

— Das SMI2 darf nicht eingesetzt werden flir medizinische Gerate, die menschliches Leben
oder kérperliche Gesundheit erhalten, kontrollieren oder sonst wie beeinflussen.

— Das Gerat darf nicht in explosionsféhiger Umgebung eingesetzt werden.

— Das Gerét darf nicht eingesetzt werden in einer Atmosphére, in der ein chemisch aktiver
Stoff vorhanden ist.

3 Technische Daten

Tabelle 3.1 Technische Daten

Spannungsversorgung 12/24 (10,5...30) VDC
Leistungsaufnahme, max. 1,5W

Protokolle Modbus RTU/ASCII, akYtec
Schnittstelle RS485 (2-Draht Bus)
Baudrate 2,4...115,2 kBit/s
Anzeige LED, 7-Segment Anzeige, 4-Stellig
Zeichenhodhe 14 mm

Farbe der Anzeige rot

Schutzart frontseitig IP65, rickseitig IP20
Abmessungen 48 x 26 x 65 mm
Gewicht ca.30g
Schutzklasse Il
Umgebungstemperatur -40...+70 °C




Lagertemperatur -25...+470°C

Luftfeuchtigkeit bis 80% (nicht kondensierend)

Galvanische Trennung ja

4 Funktionsbeschreibung

SMI2

RESET

RS485 R Umwandler Anzeige

Micro-
TTL <~ RS485 ("N controller :> BEER

1
P 3]E

A

10,5..30 VDC

SV - Spannungsversorgung

Abb. 4.1 Blockdiagramm
Auf der Vorderseite des Gerats befindet sich eine 4-stellige 7-Segment LED-Anzeige (rot)
mit 14 mm Zeichenhdhe zum Anzeigen des aus dem RS485-Netzwerk Ubertragenen
Wertes, der Fehlermeldungen bzw. der Konfigurationsparameter des Geréts.

Die sekundare Spannungsquelle mit galvanischer Trennung sorgt fir eine stabile
Stromversorgung des Geréts und bietet Schutz gegen Verpolung.

Auf der zylindrischen Oberflache des Gerats ist die Taste RESET angebracht. Damit lassen
sich die Konfigurationsparameter des Gerats abrufen und bei Bedarf kann das Gerat wieder
auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden.

Das Gerat verfugt Uiber folgende Funktionen:

— im Slave-Modus die Daten von einem Master-Gerat empfangen

— im Master-Modus die Daten bei einen Slave-Gerat abfragen

— Ubertragene Daten entsprechend den eingestellten Parametern verarbeiten

— Ubertragener Wert anzeigen

— die Daten vom Typ Int und Word mit der eingestellten Anzahl von Dezimalstellen
anzeigen

— optionale Blinkfunktion

— Fehler anzeigen, wenn die Dateniibertragung fehlerhaft ist oder der Gbertragene Wert
nicht Anzeiger ist (siehe 6.5)

— Konfigurationsparameter des Gerats anzeigen

— Konfigurationsparameter entsprechend den Anweisungen vom Master &ndern

5 Montage und Inbetriebnahme
5.1 Einbau

Das Gerét ist fir den Schalttafeleinbau in eine Bohrung @22,5 mm vorgesehen (MaRbilder
siehe Anhang A).

Positionieren Sie die mitgelieferte Isolierdichtung sorgféltig auf der hinteren Oberflache der
Frontplatte des Geréts. Den zylindrischen Teil des Geréts in die Bohrung einsetzen und die
Befestigungsmutter von der Riickseite der Schalttafel aufschrauben. Das Geréat
entsprechend dem Anhang B an die Hilfsspannung- und Signalleitungen anschlie3en.
Sofern es notwendig ist, konnen die Werkseinstellungen des Geréts (siehe Anhang D.3) vor
der Montage geandert werden. Dazu muss die Anzeige an der RS485-Schnittstelle des



Programmiergeréats (PC) und an der Hilfsspannung angeschlossen werden. Weitere Schritte
entnehmen Sie bitte 5.3.
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Abb.5.1 Befestigung

5.2 Programmierung

Die Programmierung des Gerats ist nur im RS485-Netz mit den Kommunikationsprotokollen
Modbus RTU/ASCII oder akYtec im Slave-Modus mdglich. Die Auswahl des Protokolls wird
im Parameter Protokolltyp (t.Pro) festgelegt (siehe Tabelle D3).

Mit der Konfigurationssoftware ,Konfigurator SMI2“ ist es mdglich das Gerat zu
konfigurieren. Die Konfiguration ist nur mit dem Protokoll ,akYtec* méglich. Die CD mit der
Software wird mit dem Gerat mitgeliefert. Weitere Schritte entnehmen Sie bitte 5.3.

Die Parameter sind in zwei Hauptgruppen aufgeteilt: die Konfigurationsparameter und
Kommunikationsdaten.

Die Konfigurationsparameter sind Gerateinformation, Netzwerkparameter und
Betriebsparameter. Die Betriebsparameter bestimmen, wie das Gerét die gesendete
Information verarbeitet.

Die Konfigurationsparameter sind Konstanten und werden im Dauerspeicher gespeichert
(Tabelle D3).

Die Kommunikationsdaten sind variable Daten, die Master und Slave miteinander
austauschen. Diese werden nicht gespeichert (Tabelle D4).

Jeder Parameter hat eine Bezeichnung, der aus lateinischen Buchstaben besteht (bis zu
vier), die von Punkten geteilt sein kdnnen.

5.3 Konfiguration

Notwendige Schritte fur die Konfiguration:

— ein USB/RS485 oder RS232/RS485 Konverter (wird nicht mitgeliefert) an den PC
anschlieen

— die Anzeige entsprechend der Abb. B1 an die Hilfsspannung 24 V DC und an die
RS485-Klemmen des Konverters anschlieen

— Hilfsspannung einschalten

— Konfigurator SMI2 installieren und starten

— im Menu ,Gerét -> Portkonfiguration...* wahlen und die Parameter auf die
Werkseinstellungen des Gerats einstellen (siehe 5.5)

— Verbindung mit dem Geréat prifen (Meni ,Gerét -> Verbindung priifen®)

— ein neues Gerét kann sofort konfiguriert werden.

Sobald der Parameter Protokolltyp (t.Pro) gedndert und gespeichert ist, wird die

Kommunikation mit dem Gerat abgebrochen. Damit das Konfigurationsprogramm mit dem

Gerat wieder kommunizieren kann, muss voriibergehend der Modus ,Werkseinstellungen®
aktiviert werden.

Die Betriebsparameter bestimmen, wie das Gerat die gesendete Information verarbeitet.
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Die Konfigurationsparameter sind Konstanten und werden im Dauerspeicher gespeichert
(Tabelle D3).

Die Kommunikationsdaten sind variable Daten, die Master und Slave miteinander
austauschen. Diese werden nicht gespeichert (Tabelle D4).

Jeder Parameter hat eine Bezeichnung, der aus lateinischen Buchstaben besteht (bis zu
vier), die von Punkten geteilt sein kénnen.

5.4 Konfigurationspriifung

Nach kurzem Betatigen der Taste RESET erlischt die Anzeige fiir 3 Sekunden, und
anschliellend werden alle aktuellen Parameter des Gerates angezeigt.

Die Parameter werden auf folgende Weise dargestellt:

Kurzbezeichnung des Parameters (2 Sekunden),
Wert des Parameters (2 Sekunden),

Pause (1 Sekunde),

nachster Parameter.

Die Reihenfolge entspricht der Registernummer aus der Spalte 2 der Tabelle D3.

Zum Abbruch der Anzeige der Parameter muss die Taste RESET wieder kurz betétigt
werden.

5.5 Modus ,,Werkseinstellungen*

In diesem Modus arbeitet das Gerat mit der Werkseinstellung, wobei die vom Anwender
eingestellten Parameter gespeichert und nicht liberschrieben werden. Diese Funktion
kann nitzlich sein, wenn das Gerét konfiguriert werden muss und seine Netzparameter nicht
bekannt sind.

Zur Aktivierung des Modus wird die Taste RESET langer als 2 s gedrickt. Das blinkende
Wort Fact wird angezeigt und das Gerat Gbernimmt die Werkseinstellungen (siehe Anhang
D.1).

Um den Modus wieder auszuschalten, muss die Taste RESET erneut langer als 2 s gedriickt
oder vom Master der Befehl APLY gesendet werden. Dann erlischt das Wort Fact und das
Gerét Ubernimmt wieder die vom Anwender eingestellten Parameter. Die
Werkseinstellungen sind wirksam solange Fact angezeigt wird.

Bei der Anfrage nach einem Netzparameter wird in diesem Modus der Wert der
gespeicherten Netzparameter des Benutzers zuriickgegeben, nicht die werkseitige
Einstellung.

6 Betrieb

Der Betriebsmodus wird automatisch eingeschaltet, sobald das Gerét mit Spannung versorgt
wird.

Das Gerét unterstiitzt den Master- und den Slave-Modus. Der Modus kann im Parameter
dEv.r eingestellt werden (siehe Tabelle D3). Die Werkseinstellung ist O (Slave-Modus).

6.1 Slave-Modus

Im Slave-Modus empfangt der SMI2 die Daten vom Master und bearbeitet sie entsprechend
den Betriebsparametern. Das Ergebnis wird auf dem Display angezeigt.

6.2 Master-Modus

Um den Master-Modus einzuschalten muss der Parameter dEv.r auf 1 gesetzt werden.
Dafiir muss voriibergehend der Modus ,Werkseinstellungen* aktiviert werden (siehe 5.5).

Im Master-Modus sendet der SMI2 im eingestellten Zyklus (Parameter SLA.P) Anfragen an
das Slave-Gerat. Die folgenden Parameter missen eingestellt werden:

— SLA.A - Adresse des Slaves im Netzwerk

— SLA.r - Registernummer flr die Abfrage

— SLA.P - Abfragezyklus mit der Schrittweite 100 ms, Standardwert — 10 (= 1 s)
— SLAF - Modbus-Lesefunktion (0x0003 oder 0x0004)
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Die Anzeige des Ubermittelten Wertes erfolgt in beiden Modi gleich, entsprechend der
eingestellten Betriebsparameter.

Im Master-Modus werden nur die Protokolle Modbus RTU/ASCII unterstiitzt
Im Master-Modus ldsst sich das Gerét nicht programmieren. Dafiir muss
voriibergehend der Modus ,,Werkseinstellungen* aktiviert werden (siehe 5.5).

6.3 Betriebsparameter

Tabelle 6.1 Dezimalpunktposition

Parameter dP Anzeige Faktor
0 - 1
1 1
2 - 101
3 - 102
4 .- 103

Die komplette Parameterliste befindet sich in der Tabelle D3.

Der Datentyp (Int, Word, Float, String, Image) fir die Datentbertragung wird in dem
Parameter dAtA bestimmt.

Fir die Datentypen Int und Word werden die Gbertragenen Werte mit der eingegebenen
Dezimalpunktposition angezeigt (Parameter dP).

Der Ubermittelte Wert wird mit Blinkfunktion oder ohne angezeigt, abh&ngig davon, ob der
Wert innerhalb der Alarmgrenzen liegt oder au3erhalb, und der eingestellten Alarmlogik. Das
Blinkintervall ist im Parameter PF definiert.

6.4 Alarmlogik
Die Uberschreitung der Normalwerte (Alarmgrenze) wird entsprechend der Alarmlogik durch
Blinken der LEDs angezeigt.

N-Logik (Parameter AL.t = 1) — die Anzeige blinkt, wenn der aktuelle Wert innerhalb des
Intervalls
(T—=A)<t<(T+A)liegt,

wobei T — der Sollwert der kontrollierten Prozessgréie ist (Parameter C.SP) und A — die
zuléssige Abweichung vom Sollwert (Parameter HYST).

U-Logik (Parameter AL.t = 2) — die Anzeige blinkt, wenn der aktuelle Wert aul3erhalb des
Intervalls

(T—A)<t<(T+A)liegt.

Wenn das Parameter AL.t = 0, ist die Funktion abgeschaltet.

Fir die Datentypen String (dAtA = 3) und Image (dAtA = 4) die Alarmlogik ist nicht
implementiert.

6.5 Fehleranzeige

Tabelle 6.2 Fehleranzeige

Anzeige Ursache

- -l Es kommt kein Datenpaket innerhalb der definierten Zeit (Parameter t.out).

de.Ll Ubermittelter Wert ist zu klein, z. B. ist die Zahl kleiner als -999

dt.hh Ubermittelter Wert ist zu groB, z. B. ist die Zahl groRer als 9999

7 Wartung

Die Wartung umfasst:

— Reinigung des Gehéduses und der Klemmleisten vom Staub, Schmutz und Fremdké&rper
— Prufung der Befestigung des Gerats
— Prufung der Anschlisse
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Das Gerét sollte nur mit einem feuchten Tuch gereinigt werden. Keine Scheuermittel oder
I6semittelhaltige Reinigungsmittel verwenden.

8 Transport und Lagerung

Packen das Geréat so, dass es fir die Lagerung und den Transport sicher gegen Stolie
geschiitzt wird. Die Originalverpackung bietet optimalen Schutz.

Wird das Gerat nicht unmittelbar nach der Anlieferung in Betrieb genommen, muss es
sorgfaltig an einer geschitzten Stelle gelagert werden. Es darf kein chemisch aktiver Stoff in
der Luft vorhanden sein.

Zulassige Lagertemperatur: -40...+80 °C

Das Gerét kénnte beim Transport beschéddigt worden sein.

Uberpriifen Sie das Gerét auf Transportschidden und auf Vollstidndigkeit!

Melden Sie festgestellte Transportschdden unverziiglich dem Spediteur und akYtec
GmbH!

9 Lieferumfang

- SMI2

— Dichtung

— Befestigungsmutter

— Betriebsanleitung

— CD mit Konfigurationssoftware

Anhang A. MaRbilder

[ G N VR NN

Abb. A1 Abb. A2

Um ein Durchdrehen des Gerats zu verhindern, muss die Bohrung in der Frontplatte den
Mafen in Abb. A.2 entsprechen.

Anhang B Elektrischer Anschluss
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Abb. B1



Anhang C Kommunikationsprotokolle

Das Gerét unterstitzt folgende Protokolle: Modbus RTU, Modbus ASCII und akYtec. Das
Protokoll akYtec ist ein internes Protokoll und wird von der Konfigurationssoftware
verwendet.

C.1 Adressierung

Die Geréte erhalten eine individuelle Adresse, um sie selektiv ansprechen zu kénnen.

Die Broadcast-Adresse ist die reservierte Adresse, mit der alle Gerate angesprochen
werden.

Die individuellen Adressen sind von 1...247, die Adresse 0 ist als Broadcast-Adresse
reserviert.

Bekommt das Gerat die Adresse 0, wird es mit jeder Adresse angesprochen, sendet aber
keine Telegrammantwort zurick.

Die Adresse des Geréts wird im Parameter Addr eingestellt. Die Werkseinstellung ist 16.
C.2 Master

Jeder Teilnehmer darf Nachrichten senden. In der Regel wird dies jedoch durch den Master
initiiert und ein adressierter Slave antwortet.

Als Master im RS485-Netzwerk kann z. B. ein SPS oder ein PC mit einem RS232/485-
Konverter bzw. USB/RS485-Konverter dienen.

In einem RS485-Netzwerk darf es nur einen Master geben.
Anhang C Funktionen und Dateniibertragung

Im Modbus-Protokoll werden folgende Funktionen unterstitzt:

— 03, 04 (read registers) — auslesen von einem oder von mehreren Registern;

— 06 (write single register) — schreiben in einem Register;

— 16 (write multiple registers) — schreiben in mehreren Registern;

— 17 (report server ID) — auslesen des Geratenamens und der Firmwareversion.

Beispiel. Funktion 17 (Report Server ID)

Dieser Funktion wird verwendet, um den Geratenamen und die Firmwareversion
auszulesen. In den Tabellen D1 und D2 wird dies am Beispiel eines Gerates mit der Adresse
12 dargestellt.

Tabelle D1 Format der Anfrage (Master -> Slave)

Adresse Funktionscode Priifsumme
12 17 Y4
Tabelle D2 Format der Antwort (Slave -> Master)
Adresse Funktionscode | Datenlange (Byte) Daten
12 17 14 SMI2 VX.YY
Anmerkung

Die Werte X und YY sind vom Hersteller vorgegeben.

D.1 Parameter

Anmerkung: Default-Werte sind fett gedruckt.
Tabelle D3 Konfigurationsparameter

Parameter ReglI::ec;-Nr. Werte Datentyp Kommentar
Gerateinformation
Geratename 0-1 SMI2 Char[8] _ I‘-IUI' lesen _
dEv (8 Bytes) wird nicht angezeigt
Firmwareversion 2.3 XYY Char[4] nur lesen
VvEr ’ (4 Bytes)




Register-Nr.

Parameter (dec) Werte Datentyp Kommentar
Netzwerkparameter
0-2,4 kBit/s
1—4,8 kBit/s
2 - 9,6 kBit/s
Baudrate 3 — 14,4 kBit/s
bPS 4 4 — 19,2 kBit/s Byte lesen/schreiben
5 - 28,8 kBit/s
6 — 38,4 kBit/s
7 - 57,6 kBit/s
8 — 115,2 kBit/s
Datenbits 7 .
Len 5 8 Byte lesen/schreiben
Paritat 0 - keine
6 1 —gerade Byte lesen/schreiben
PrtY
2 —ungerade
Stoppbits 1-ein .
Sbit 7 2_ swei Byte lesen/schreiben
Antwortverzogerung 8 0...45...255 ms Byte lesen/schreiben
rS.dL
Time-out Uint16 .
tout 9 0...600 s (2 Bytes) lesen/schreiben
Modbus:
Gerateadresse 10 1...16...247 Uint16 lesen/schreiben
Addr akYtec: (2 Bytes)
0...16...2047
Protokoll 0 — Modbus ASCII
11 1 — Modbus RTU Byte lesen/schreiben
t.Pro
2 — akYtec
Adressbits 8 — 8 bit
(nur akYtec-Protokoll) 12 . Byte lesen/schreiben
11— 11 bit
A.Len
0...255 nur lesen
ftétr?r Fehlercode 13 Beim Einschalten— |  Byte wird nicht angezeigt
) immer 0 siehe Tabelle D5
Breitband-Offset Uint16 .
Ad.Ad 16 0...1000...65535 (2 Bytes) lesen/schreiben
Master/Slave-Modus 0 - Slave .
dEv.r 40 1 — Master Byte lesen/schreiben
Slave-Adresse *) Uint16 .
SLAA 41 1...16...247 (2 Bytes) lesen/schreiben
Startadresse *) Uint16 .
SLAF 42 0...65535 (2 Bytes) lesen/schreiben
Abfragezyklus *) lesen/schreiben
SLAP 43 0...10...255 Byte 100 ms
Modbus-Funktionscode *) 3 -0x0003 .
SLAF 44 4 — 0x0004 Byte lesen/schreiben
Betriebsparameter
0 - Int
Datent 1-Word
dAIA P 17 2 — Float Byte lesen/schreiben
3 — String[8]

4 —Image




Parameter Register-Nr. Werte Datentyp Kommentar
(dec)
0(----)
Dezimalpunktposition 1(ennn)
18 2(=-==-) Byte lesen/schreiben
dP
3(----)
4(--=-)
Blinkintervall Uint16 .
PF 19 200...9999 ms (2 Bytes) lesen/schreiben
. 0 - aus
ﬁ'frtm'og'k 20 1 - N-Logik Byte lesen/schreiben
' 2 — U-Logik
Sollwert Single .
C.SP 21-22 -999...0,0...+9999 (4 Bytes) lesen/schreiben
Hysterese (A) Single .
HYST 23-24 0...10,0...9999 (4 Bytes) lesen/schreiben
Tabelle D4 Kommunikationsdaten
Anmerkung: wadhrend der Konfigurationspriifung werden nicht angezeigt.
Parameter Register-Nr. Werte Datentyp Kommentar
(dec)
nur lesen
iztt”Sbyte 14 0...255 Byte Bit 0 — EEPROM-Fehler
Bit 1 — Parameterfehler
Wert im Datentyp Int 25 30768...0...32767 | M9 lesen/schreiben
val.l (2 Bytes)
Wert im Datentyp Word Uint16 .
val.w 26 0...65535 (2 Bytes) lesen/schreiben
Wert im Datentyp Float Single .
valF 27-28 0,0 (4 Bytes) lesen/schreiben
Wert im Datentyp String siehe **) Char [8] .
vals 29-32 default — (- - -) (8 Bytes) lesen/schreiben
Wert im Datentyp Image siehe **) Char [4] .
-34 | hreib
val.P 33-3 default—( ) | (8Bytes) esen/schreiben
Anzeigemodus fur die
Datentypen String und 35 0- Blllnken ays Byte lesen/schreiben
Image 1 — Blinken ein
ind.M
Istzu§tand der _ . Char [4]
Anzeigesegmente 36-37 siehe ***) nur lesen
(4 Bytes)
O.Str
i:}azf;(:a;dmOdUS e 38 0x00 — Blinken aus Byte nur lesen
9 0xBB — Blinken ein "
O.mod
Befehl 15 0x81 Byte Speichern der gednderten
Aply default — 0 Parameter
Anmerkungen
*) Nur im Master-Modus verfligbar
**) Die Anzeige unterstltzt folgende Zeichen:
— Zahlen0 ... 9;
—  Klein- und Grof3buchstaben des lateinischen Alphabets;
_ Sym bole nn , ll_ll’ ll_ll , nn

Beispiele: 1) char[8] = "A.B.C.D"; 2) char[8] = "ABCD"; 3) char[8] = "ABCD."

10



***) Mit dem Datentyp Image wird der Zustand von jedem Segment in einem 4-Bytes-
Block Ubertragen. Das erste Byte ist fiir die erste Stelle von rechts reserviert. Die Zuordnung
der Bits fUr die einzelnen Segmente ist in der Tabelle D6 beschrieben.

D.2 Error codes

Tabelle D5

0 | Fehlerfreie Ubertragung des Frames

1 | Unzuldssige Funktion

2 | Angegebene Dezimalpunktposition ist grésser als 4
3 | Schreibzugriff auf Nur-Lese-Speicher

33 | Framingfehler

39 | Prifsumme ist nicht korrekt

40 | Deskriptor ist nicht gefunden

Der tatsachliche Speicherbereich ist kleiner als
angegeben

D.3 Adressierung der Segmente

Tabelle D6

Segment Bit

'S A 7

A B 6

F B C 5

(T i

ﬂ:" C F 2

(D *or g T

DP 0

D.4 Symboldarstellung
Tabelle D7 ASCII-Code und die Art der Darstellung von Symbolen

ASCII- O/ 1|.2|3|4|5|6|.7 8|9 .A|B|.C|.D|.E|.F
Code
2. —
3, 0 1 2 3| 4 5| 6 7 8 9
[H (| 2| 3| 4| 5|6 ]| 7| 8|8
" A|B|C|D|E|F|G|H | J K| L | M 0]
R\ b | L |d|E|F|L|H || I | ¥ |L|nAa|n|ao
5 P/ Q|R|S|T|U|V | W|X|Y|Z _
Pl 9| r S| ¢ U | u Viog | Y| = -
6. a|b|c|d|e| f|g]|h i j k |
AR b | c d| E|F| L |k || 5|V |L n o
7. p q r s t u vV |w | X y z
Pl 9| r S| ¢ | u Yiog | Y| =

D.5 Anwendungsbeispiele

Beispiel 1

Das Gerat mit der Adresse 100 soll den Text WORD anzeigen.
Request:

64 10 00 1D 00 02 04 57 4F 52 44 C0O 07

Adresse des Geréts: 0x64 (100)
Funktionscode: 0x10 (16)
Anfangsadresse: 0x1D (29)
Anzahl der Register: 0x02 (2)




Datenlénge (Byte):
Daten:
CRC:

Beispiel 2

0x04 (4)
0x57(W) 0x4F(O) 0x52(R) 0x44(D)
0xCO0 0x07

Das Gerat mit der Adresse 100 soll den Text W.0.R.D. anzeigen.

Request:

64 10 00 1D 00 04 08 57 2E 4F 2E 52 2E 44 2E 90 31

Adresse des Geréts:
Funktionscode:
Anfangsadresse:
Anzahl der Register:
Datenlénge (Byte):
Daten:

CRC:

0x64 (100)
0x10 (16)

0x1D (29)

0x04 (4)

0x08 (8)

0X57(W) 0x2E(.) 0x4F(O) Ox2E(.) 0x52(R) 0x2E(.) 0x44(D) Ox2E(.)
0x90 0x31
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